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3)

4)

Einleitung

Bevor Sie Arbeiten am Motor mit dem Kommunikations-Programm durchfuhren, lesen Sie
bitte das Benutzerhandbuch sorgfaltig durch. Es vermittelt Ihnen grundlegendes Wissen,
das fur den sicheren Betrieb des Motors notwendig ist.

Falls Ihnen Passagen des Handbuches unverstéandlich sind oder Fragen irgendwelcher Art
auftreten sollten, wenden Sie sich bitte an einen von ROTAX  autorisierten Vertriebspartner
oder Service Center.

3.1) Hinweise

Dieses Benutzerhandbuch dient dazu, dem Wart des Flugmotors, welcher von der
lokalen Luftfahrtsbehdrde anerkannt ist, Gber einige grundlegende Wartungs- sowie
Sicherheitshinweise wahrend der Wartung und Instandsetzung zu informieren.

Weiters sind fur die sorgfaltige Wartung und Instandsetzung die Angaben im
Wartungshandbuch, im Betriebshandbuch, in der Einbauanleitung sowie in der
Ersatzteileliste zu beachten.

Zusétzliche Motor-, Wartungs- und Teileinformationen kénnen Sie auch beim nach-
sten ROTAX -Vertriebspartner anfordern.

3.2) Motornummer

Fur samtliche Anfragen oder Ersatzteilbestellungen ist stets die Motornummer
bekanntzugeben, da der Hersteller im Sinne der Weiterentwicklung Anderungen am
Motor vornimmt. Die Motornummer befindet sich am Zinderdeckel, gegentiber dem
Elektrostarter.

3.3) Seriennummern Dongle, TCU und Programmversion

Fur Anfragen betreffend Dongle, TCU und Kommunikations-Programm ist stets die
Seriennummer der TCU, des Dongles und die Programmversion des Kommunikat-
ions-Programmes bekanntzugeben, da der Hersteller im Sinne der Weiterentwick-
lung Anderungen vornimmt. Die Seriennummern befinden sich direkt auf der TCU
bzw. direkt auf der Dekodiereinheit. Die Programmversion ist der Programm-
informationsleiste des Kommunikations-Programmes zu entnehmen.

Sicherheit

Obwohl durch das Lesen einer Instruktion das Risiko nicht ausgeschaltet wird, fordert es das
Verstandnis und durch Anwendung der Information die korrekte Benutzung.

Die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen und Beschreibungen von Komponenten
und Systemen sind korrekt zum Zeitpunkt der Veroffentlichung. ROTAX verfolgt jedoch die
Politik standiger Verbesserung seiner Produkte, ohne Verpflichtung, friher gefertigte Pro-
dukte nachzuristen.

ROTAX, behalt sich das Recht vor, jederzeit Spezifikationen, Konstruktionen, Details,
Modelle oder Ausristungsgegenstande aufzulassen oder zu andern, ohne dadurch eine
Verpflichtung einzugehen.

Die lllustrationen in diesem Handbuch zeigen eine typische Ausfiuihrung. Moéglicherweise
entsprechen sie nicht in jedem Detail oder in der Form dem tatsachlichen Teil, stellen aber
Teile gleicher oder ahnlicher Funktion dar.

Spezifikationen werden im S| - metrischen System angegeben.

Seite Datum Betreff. TLR 4.3
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4.1) Wiederkehrende Symbole

Nachstehende wiederkehrende Symbole und Warnhinweise sind im Handbuch
enthalten. Diese Warnhinweise sind wichtig und unbedingt zu beachten.

A WARNUNG: Vorsichtsregeln und - manahmen, deren Nichtbeachtung zu

m ACHTUNG:

U HINWEIS:

Verletzungen oder zum Tod fuhren kann.

Besondere Hinweise und VorsichtsmalRnahmen, deren Nicht-
beachtung zu Beschadigungen des Motors oder anderer Bau-
teile fuhren kann.

Besondere Hinweise zur Ergdnzung oder zum besseren Ver-
standnis einer Instruktion.

4.2) Technische Dokumentation
Die in den technischen Dokumentationen wie

O 0o o0ooogoog o

Einbauhandbuch
Betriebshandbuch
Wartungshandbuch
Grunduberholungshandbuch
Ersatzteilkatalog

Service Bulletin

Service Instruction

0 Service Letter

gegebenen Informationen basieren auf Daten und Erfahrungen, die flr den Fach-
mann unter normalen Bedingungen als anwendbar gelten.

m ACHTUNG:

U HINWEIS:

Wegen des raschen technischen Fortschrittes und Erfillung von
besonderen Spezifikationen des Kaufers kann es vorkommen, daf3
bestehende Gesetze, Sicherheitsvorschriften, Bau- und Betriebs-
ordnungen und dgl. nicht vollinhaltlich auf den Kaufgegenstand,
insbesondere auf Sonderkonstruktionen, tbertragbar bzw. nicht
ausreichend sind.

Die lllustrationen in diesem Benutzerhandbuch werden in einer
Graphikdatenbank verwaltet und sind mit einer fortlaufenden, nicht-
sprechenden Nummer versehen.

Diese Nummer (z.B. 00277) hat keinerlei Bedeutung fur den Inhalt!

Erstausgabe
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5) Aufgaben der Kommunikationsprogramme (Vollversionen)
O Funktionskontrolle samtlicher Sensoren und Geber
O Uberpriifung des Drosselklappenpotentiometers (Gasstellung, Drosselklappenposition)
O Datenaufzeichnung (on-line) der Turbolader-Steuerung
O rasche Fehleranalyse

Mit diesem Programm kann umgehend eine Analyse von Defekten und UnregelméafRigkeiten
an den TCU-Steuerkomponenten vorgenommen werden.

Weitere Aufgaben, welche den Unterschied zu den Kommunikationsprogrammen TLR 4.Xa
(Kundenversion) darstellen:

O Eingabe der Motorseriennummer und der Betriebstunden
O Kalibrierung des Drosselklappenpotentiometers
O Ansicht der Regeldaten der TCU

6) Lieferumfang des Kalibrier-Sets
Siehe dazu Bild 1.
O Dekodiereinheit (Dongle) mit Datenkabel zum Anschluf am Computer

O KommunikationsprogrammTLR 4.3, 4.5 oder 4.6: Software zur Kommunikation zwischen
TCU und Computer

BOMBARDIER-ROTAX r--r—-—"—r"-——>—f"-">__ -~~~ -~ -~ - - -—-"———"—"—- 1
[ CALIBRATION SET | [
art no. 966 675 L1
=) - U |
Ist nur far
Vetriebspartner und | Kommunikations- |
OEM nach direkter I programm I
Anfrage in unserem I ::r j-g |
Kundendienst erhaltlich.| | 0 “: 4.6 [
| ooazr A |
G | & wero |

O HINWEIS: Far das Monitoring Programm tlr 4.6a ist keine Dekodiereinheit (Dongle)
notwendig. Die TCU ist mit dem PC Uber die RS 232 Steckverbindung zu
der COM(1)-Schnittstelle zu verbinden.

7) Hardware-Anforderungen (PC)
Siehe dazu Bild 2 und Bild 3.

PC mit Prozessor 80 286 oder hoherwertig, mit
Arbeitsspeicher min. 640 KB RAM

Grafikkarte EGA, CGA oder VGA

serielle Schnittstelle COM 1 oder COM 2
Diskettenlaufwerk 3,5 Zoll

O HINWEIS:  Wir empfehlen einen Laptop-oder Notebook-Computer, da

dieser auch direkt beim Motor/Fluggerat verwendet werden
kann.

O Dekodiereinheit (Dongle) @ mit Datenkabel zum Anschluf am Computer

OOOooOon

&

H Betreff: TLR4.3
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8) Herstellung der nétigen Hardware-Verbindung (TCU - PC)
Siehe dazu Bild 4 und Bild 5.

O Dekodiereinheit (Dongle) mit der RS 232 Steckverbindung (9-polig) des Kabelbaumes
verbinden @.

O Datenkabel der Dekodiereinheit (Dongle) mit der COM1- oder COM2-Schnittstelle des
Computers verbinden @.

O HINWEIS: Ihr Computer verfuigt Ublicherweise iber zwei serielle Schnittstellen @ und @
(9- oder 25-polig).
Normalerweise wird eine serielle Schnittstelle (meist 9-polige Schnittstelle)
zum Anschlul3 einer Maus benutzt.

Da aber zur Steuerung des Kommunikationsprogrammes keine Maus
bendtigt wird, kann der Dongle mit der meist als COM1 angesprochenen
Schnittstelle der Maus verbunden werden.

. °

&M o\ (10000000 00 0 00w o
bt 7 wocooooooooozs/»v
Dekodereinheit
(Dongle)
f ;Z L5
g
%’ zum PC

<SS

g

ezur TCU
(to TCU)

zur Dekodiereinheit —
(to Dongle) ————— T~
e
— e
\/ e

'\

Kommunikationsprogramm
(communicationprogram)

Zur Bearbeitung und Einstellung der TCU-Daten
ist folgender Softwarestand zu verwenden.

O Hinweis:
TLRA4.3 fur TCU TNr.966.470 verwenden

TLRA4.5 fur TCU TNr.966.471 verwenden
TNr.966.472 verwenden
TNr.966.473 verwenden

00209
TLRA4.6 fur TCU TNr.966.741 verwenden
Betreff: TLR 4.3 .
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9) Software-Anforderungen (PC)
|:| Siehe dazu Bild 6.
O Betriebssystem MS-DOS 5.0 oder héher

O Kommunikationsprogramm: Software fir die Kommunikation zwischen
TCU und Computer
n]

00210 : 0 HINWEIS: Die Kommunikationsprogramme TLR 4.3, TLR 4.5 und
TLR 4.6 sind im Umfang des Calibration-Satzes erhéltlich.

10) Die Software TLR 4.3, TLR 4.5und TLR 4.6

O Die Software ist Eigentum von ROTAX . Eine Vervielfaltigung ist nur zur Uberspielung auf
die Festplatte oder zur Erstellung von Back-up-bzw. zu Archivzwecken zulassig.

O Die Kommunikationsprogramme sind zur Verwendung unter MS-DOS bestimmt und
sollten auch nur unter MS-DOS geladen werden.

O HINWEIS:  Nur so ist ein stabiler "On-line"-Betrieb mdglich.

11) Installation des Kommunikationsprogrammes auf dem PC

O HINWEIS:  DieserVorgangistnureinmal zur Installation der Kommunikations-Software-
von der Diskette auf die computerinterne Festplatte durchzufihren.

11.1) Einstieg in MS-DOS
Siehe dazu Bild 7.
O Sicherstellen welche TCU TNr. und somit welche Programmversion zutreffend ist.
O PC einschalten und die Meldung C:\> abwarten.

Windows beenden

00663

O HINWEIS:  Sollte diese Meldung nicht erscheinen (z.B. sofortiger Start einer
Windows-Version(WINDOWS 95)), so ist auf die MS-DOS-Ebene
zu wechseln.

11.2) Kopieren der Software von der Diskette auf die Festplatte des PC
O Die Programmdiskette in das Diskettenlaufwerk "A" einlegen und den Befehl
C:\>XCOPY_A:**_C:\_/s [Enter]
eingeben (nur fett Gedrucktes eingeben).

O HINWEIS:  Mittels dieses Befehls wird ein Ordner "914/progXX" mit samtlichen
Unterverzeichnissen erstellt.

O Diskette aus dem Laufwerk entfernen und sachgemal verwahren.
m ACHTUNG: Die Installation ist jedesmal mit Originaldiskette durchzuftihren.

; Betreff: TLR4.3
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12) Anwendung des Kommunikationsprogrammes

12.1)

12.2)

12.3)

Programmeinstieg
O Verbindungen herstellen PCO Donglel] TCU
O TCU einschalten

A WARNUNG: Zindung des Motors mufd ausgeschaltet und gegen ungewolltes
Einschalten gesichert sein.

O PC einschalten (falls notwendig)
O Der Programmestart erfolgt durch Aufruf des Programmes direkt aus MS-DOS.

Programmstart

O Programmstart mittels Befehlszeile
C:\914\prog43\>tIr43 [Enter] fur TLR 4.3
C:\914\prog45\>tIr45 [Enter] fur TLR 4.5
C:\914\prog46\>tir46 [Enter] fur TLR 4.6

0 HINWEIS:  Erscheint nur die Meldung C:\> so ist mittels Befehlszeile

C:\>914\progXX\tIrXX [Enter] \prog43\tir43
\prog45\tir45
\prog46\tir46

das Programm zu starten.

Grafikkartenwahl
Siehe dazu Bild 8.

O HINWEIS: Diese Auswahloberflache erscheint nur beim allerersten Einstieg in
das Kommunikationsprogramm. Dazu ist die fir den Rechner zu-
treffende Konfiguration zu wéhlen.

O Eserscheintdas erste Programmfenster zur korrekten Auswabhl ihrer Grafikkarte.
Vergewissern sie sich, welche Grafikkarte sie verwenden bzw. wie ihre Grafik-
karte konfiguriert ist(siehe Bild 8).

Dricken sie die Taste: C  fir eine CGA-Karte (=Color Graphics Adapter,
ein heute nur mehr selten verwendeter Graphik
standard)

E fur eine EGA-Karte (=Enhanced Graphics
Adapter, ein Graphikstandard)

V  fur eine VGA-Karte (=Video Graphics Adapter,
heute der am weitesten verbreitetste Graphik
standard)

S ELECT GRAPHICS ADAPTER : EEEY: Y

Erstausgabe Bezug TLR4.5
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O Mit dieser Information wird zusammen mit der COM-Schnittstellenauswahl (im
folgenden Punkt beschrieben) eine Konfigurationsdatei mit der Bezeichnung
tlr.cfg im Verzeichnis C:\914\progXX\> erstellt.

Sollte eine falsche Auswahl getroffen worden sein, so ist diese Datei mit der
MS-DOS Befehlszeile

C:\914\progXX\>del tlr.cfg [Enter]
zu l6schen und das Kommunikationsprogramm neuerlich zu starten.

12.4) COM-Schnittstellen-Wahl

Siehe dazu Bild 9.

0 HINWEIS: Bei der Programmversion TLR 4.3 ist die Auswahl der Schnittstelle
nicht moglich.

O HINWEIS:  Diese Auswahloberflache erscheint nur beim allerersten Einstieg in
das Kommunikationsprogramm. Dazu ist die fir den Rechner
zutreffende Konfiguration zu wahlen.

O Weiters ist noch der richtige COM-Port zu wahlen (siehe Bild 239). Dazu ist die
Bezeichnung der verwendete COM-Schnittstelle anzugeben.

Dricken sie die Taste: 1 fur COM-Port 1
2 fur COM-Port 2

00189

1=C0M1 2=C0M2

O Mit dieser Information wird zusammen mit der Grafikkartenauswahl eine
Konfigurationsdatei mit der Bezeichnung tlr.cfg im Verzeichnis C:\914\progXXx\>
erstellt. Sollte eine falsche Auswahl getroffen worden sein, so ist diese Datei mit
der MS-DOS Befehlszeile

C:\914\progXX\>del tlr.cfg [Enter]
zu l6schen und das Kommunikationsprogramm neuerlich zu starten.

Seite
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13) Das Kommunikationsprogramm TLR 4.3, 4.5 und 4.6

13.1) Menusteuerung und Beschreibung der Benutzeroberflache:

13.1.1) Menisteuerung
Siehe dazu Bild 10.

Die Unterment sind jeweils in der Mentileiste aufgelistet und werden durch
Eingabe des 1. Buchstaben des Menlnamens gestartet, z.B. "M" fir
MONITOR (Monitor-Men)

0 HINWEIS:  Mitder "ESC" Taste kommen Sie stets in das Ubergeordne-
te Menu zurick.

13.1.2) Benutzeroberflache
Programminformationsleiste:

Diese informiert den Benutzer Uber die Programmversion und die Daten-
stand.

Menuleiste:
Diese zeigt die anwahlbaren Untermenda.
Unter-Mend:

Diese werden wie oben beschrieben angewahlt und verzweigen zu den
einzelnen Untermeni-Optionen.

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.3, TLR 4.5,TLR 4.6

Programm-
informations-

leiste

TIH 4.3 € DONTEC 1996
WL CEIE Cle A [ HEHD = EDIT  FILE FROM MOMITOR 1 _ECOPE 2 _ECOPE CPGADAT  THERD

Unter-Menu

03901

Programm-

informations-
leiste

TLR U4.5 (DMl ) Coy CONTEC 1997

Meniileiste ANTH HERI: EDRIT FILE PHOH MOWITOR 1 _BCOFPE 2 _ECDFE CFRL-TAT THHI

Unter-Menu
00586

Programm-
informations-

leiste
Tr.F! Ud 6 <CDM = {3 CDMTEL 1998
Menuleiste — Il Be . TRl 20 b f i b P e HH ACGHITOR 4 _EDFE 2 BECOPE CPLGADRT THROTTLE F
Unter-Menu 03902
H Betreff: TLR 4.3
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13.2) On-line-Menu
Siehe dazu Bild 11.

O Diese Menukomponenten dienen dem Benutzer zur "On-line"-Darstellung der
augenblicklichen Motordaten wie z.B. Drehzahl, Drosselklappenstellung,
Airboxdruck usw. und sind zur Wartung und Fehlerfindung unerlailich.

Die "On-line"-Oberflachen:

O Diese Untermenu arbeiten nur in Verbindung mit einer tiber den Dongle (ausge-
nommen Version TLR 4.6a) verbundenen und spannungsversorgten TCU.

O HINWEIS: Sollte in der letzten Zeile @ beim Starten der "on-line"- Untermenti
(MONITOR, 1_SCOPE, 2_SCOPE usw.) eine Fehlermeldung

"/ERROR: Serial I/O Continue with any key..."

erscheinen, so wurde eine Verbindung zwischen TCU und Compu-
ter unterbrochen oder nicht hergestellt. Eine Uberpriifung samtli-
cher Steckverbindungen zwischen TCU und Computer ist notig.
Weiters muf3 die TCU mit Spannung versorgt sein.

Waurde eine Leitungsunterbrechung zwischen TCU und Computer
festgestellt, so mul3 diese behoben und anschlieBend die
Spannungsversorgung zur TCU AUS -und wieder EIN-geschaltet
werden.

Betreff. TLR4.3 i
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13.2.1) Monitor-Menu (Datenanzeige)
Siehe dazu Bild 12.

_ MONITOR: Dient der "on-line" Darstellung von Motorbetriebsdaten wie
Airboxdruck, Umgebungsdruck, Servoposition, Airboxtem-

a peratur usw. ?

DEVTATIOK

.
TR

|
3 Skl
il HENFL JPHE
REAHIEM] K

EERVPOSITION

5 [ ML JJLE]
M i

U 1 HEO B i
SFEED LIAITAY IO

abl FOlML A GOl - TPl

SETFOINT COWTH. aa. ETPOINT LIN.

EETFOIMNT BE. 3 ETPOINT CORR.

BEERUO POSITION BE. " il RH PRESEUERL L]
| . # DEVIAT 1OH

RE SETFOINT CORREL

FOMLTOE LEOTAXYY )

H Betreff: TLR4.3
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13.2.1.1) Monitor-Menu (TLR 4.6 Vollversion)
Siehe dazu Bild 12 a.

Es besteht die Moglichkeitin der Programmversion TLR 4.6, durch
einen Schnellumstieg, auf "On line" Darstellung der Motor-
betriebsdaten umzuschalten.

ILE Wi.b CDOAL:D Lok DONTEC 1%%H
M T W HERI 2

03902

Strg —I— M Durch betéatigen der Tastenkombination Strg + M erhélt man
folgende Monitoranzeige. (nur im Hauptmenu)

03919

RO COHT RO

ROMITOR [ROTARTDI:

03918

Diese Oberflache stellt die flr die Wartung wichtigste Programmeinheit dar. Besonders zur
Fehleranalyse bietet das Monitor-Menl einige Moglichkeiten. So ist auf jeden Fall sofort eine
Plausibilitatskontrolle der Anzeigewerte bzw. ein Vergleich mit den flugzeugeigenen Motor-
instrumenten maoglich. Zur Einzelfehlersuche kann die unter Kapitel 16 dargestellte Fehlersuchtab-
elle verwendet werden.

Betreff. TLR4.3 i
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Legende zur Monitoroberfldche

Drehzahlanzeige

Drosselklappenposition

Umgebungsdruck
LOG-Status EIN/AUS
Solldruckvorgabe aufgrund der Drosselklappenposition

Solldruckvorgabe aufgrund des Druckverhaltnisses zwischen @ und @

effektive Solldruckvorgabe (moglicherweise reduziert, z.B.durch Uberdrehzahl, Airbox
temperatur oder zu hohem Druckverhaltnis)

Airboxdruck

Druckdifferenz zu @ und @

keine Bedeutung (Einrichtung der Reglerkenndaten)

aktuelle Waste-Gate Position

nicht aktiviert

Solldruckreduktion durch Uberschreitung der max. Airboxtemperatur
Solldruckreduktion durch Uberschreitung der max. Motordrehzahl
Airboxtemperatur

Klopfsignal: nicht aktiviert

LOG-Betatigung EIN/AUS

Software-Datenstand

Untermeniibezeichnung

Aussteuerungswert fur Stellmotor (PWM-Parameter)

Stellwertdifferenz zu @ und &

Sollposition Waste-Gate

Korrekturfaktor fir Waste-Gate Vorgabe mittels PID-Regler

Vorgabe der Waste-Gate Position aufgrund von @ und @

D-Faktor

I-Faktor

P-Faktor

Anteil der Boostzeit der vergangenen Stunden (in % pro Stunde angegeben)
Anteil der Boostzeit seit dem Einschalten der TCU (in % pro Stunde angegeben)
Nur fir interne Auswertung der TCU erforderlich

000000 HODAANANODOHOHOAONHOONHANHOOOOO 00B6O0OOO

Zeigt den vom PC geladenen Datenstand an (siehe Kap. 13.3)

O HINWEIS:  Aufgrund der Vielzahl der Anzeigen sind die fir den Benutzer wichtigen
Parameter fett und unterstrichen gedruckt.

H Betreff: TLR4.3
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Airhox pressure ..
Setpoint airhox p.

Servo position

13.2.1.2) LOG-Unter-Meni
Siehe dazu Bild 13, 14 und 15.

LOG:

0 HINWEIS:

Ist ein Untermeni des MONITOR-Meni und ermdglicht
die Aufzeichnung der aktuellen Betriebsdaten auf der
Festplatte des angeschlossenen PC.

Die Aufzeichnung wird durch Driicken der Taste L gestar-
tet bzw. wieder beendet. Der LOG-Status wird dabei
durch ON fir Aufzeichnung oder OFF fiir keine "on-line"-
Aufzeichnung angezeigt (siehe dazu Bild 13, Punkt @).

Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.6

114.3 Jgw. 1

Amhient pressure . [mbar ]

1378 ENLEVN

. G0.1 I

Airbox temperature JEEEFEN [(°C 1]

MOMITOR [ROTAX?Z1: LOG

{J

03910

Ein sogenanntes LOG-File wird dabei abhangig vom aktu-
ellen Datum und der Startzeit des Speichervorganges au-
tomatisch erstellt und auf der Festplatte gespeichert.

Beispiel: 11061014.LOG

U HINWEIS:

Minute (minute)
Stunde (hour)
Tag (day)

-Monat (month)

Um das aktuelle Datum und die Startzeit zu gewahrleisten,
sollten beim Starten des PCs diese kontrolliert werden.
Dazu sind in der MS-DOS-Ebene die Befehle

C:\> DATE [Enter] und
C:\> TIME [Enter]

zuverwenden und gemalf den Eingabeaufforderungen das
Datum und die Uhrzeit zu aktualisieren.

Werden mehr als 4000 Datenzeilen aufgezeichnet, wird
das aktuelle LOG-File automatisch geschlossen und ein
weiteres geoffnet.

Erstausgabe

Betreff: TLR 4.3 :
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Die Daten kdnnen im Anschluf an die Aufzeichnungsphase zur Auswertung
und Ablage auf Diskette gepeichert oder ausgedruckt werden.

O Datentransfer auf Diskette:
Auf der MS-DOS-Oberflache mit dem Befehl
C:\914\progXX> DIR*.log [Enter]
die Ubersicht der LOG-FILES anzeigen lassen.

Ist das gewlinschte LOG-File verzeichnet, kann es mittels Befehlszeile
C:\914\progXX\>COPY_C:\FILE-Name_A:\

z.B. }1061014.Iog
auf Diskette gespeichert werden.
Die somit angelegten LOG-Files sind Textfiles, welche zur weiteren
Datenaufbereitung in Text- bzw. Tabellenkalkulationsprogrammen ver-
wendet werden kdnnen.

Das Bild 14 zeigt beispielsweise die Verwendung der Daten der Version
TLR 4.3 in einer EXCEL-Tabelle.

O HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.3

. pressure nominal actual ambient .
t|r-ne P,C spegd load thr(;ttle difference pressure pressure pressure seno position knocking | airbox(°C) | P-factor |-factor | D-factor outputseno
(hh:mm:ss)| (1/min) (0-115%) (mbar) (mban) (mbar) (mban) (0-100 zu) (+/-100)
16:53:01 2388 33 -123 1100 977 978 100 500 27,6 20 3 80 0
16:53:01 2384 33 -123 1100 977 978 100 495 27,6 20 3 80 0
16:53:02 2386 3,3 -123 1100 977 978 100 495 27,6 20 3 80 0
16:53:02 2369 3,3 -122 1100 978 978 100 528 27,6 20 3 80 0
16:53:02 2387 33 -122 1100 978 978 100 526 27,6 20 3 80 0
16:53:02 2388 33 -122 1100 977 978 100 526 27,6 20 3 100 0

s @ e e e 0 6 o O o6 9 & & O

zu obenstehender Numerierung siehe auch Monitoroberflache TLR 4.3

[ 03270949 log - Editoa

B9 = 4% =35 0 &2.5 81 1059 977 o980 10 o241 2@ 3 24 [ -
B9 2 0 1 06 0 &2.6 @2 1059 978 979 1M B2yl 7@ 3 28 @
B9 240 106 0 62.6 82 1059 977 979 1M P 2y.1 Z@ a  z2a 2
BY 497 0 62.6 2 1059 978 979 1M B2yl 7@ a  z2a 2
BY 4037 0 62.6 @2 1059 977 980 1M D2yl 2@ a  2a 2
B0 407 0 &2.5 81 1059 978 oS80 101 o 2y.1 2@ 3 28 @
00764
Bild 15
H Datum Betreff: TLR 4.3
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Das Bild 14 a zeigt beispielsweise die Verwendung der Daten der Version
TLR 4.5 in einer EXCEL-Tabelle.

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.5
time PC | speed load pressure | nominal| actual ambient | knock | airbox| MAP | servo | servo | servo | difference output
(hh:mm:ss)| (1/min) | throttle | difference | pressure | pressure | pressure | (not | temp. [ servo | offset| posit posit servo servo PWM
(0-115%) [ (hPa) (hPa) (hPa) (hPa) used) [ (°C) | position | (+/-20)| nom. act. | nom - act. (+/-100)
12:44:06 | 5750 114,6 110 1350 1236 1019 1 47,8 75 10 85 84,2 0,8 11
12:44:06 | 5753 114,6 102 1350 1240 1020 1 47,9 75 10 85 84,3 0,7 12
12:44:07 | 5747 114,6 99 1350 1252 1020 1 47,9 75 10 85 84,3 0,6 13
12:44:07 | 5756 114,6 93 1350 1258 1019 1 48 75 10 85 84,4 0,5 10
12:44:07 | 5741 114,6 82 1350 1260 1019 1 48,1 75 10 85 84,4 0,4 10
12:44:10 5749 114,7 49 1350 1301 1019 1 48,7 75 10 85 84,8 0,2 10
12:44:10 | 5755 114,6 42 1350 1303 1019 1 48,8 75 10 85 84,8 0,3 10
12:44:11 5753 114,6 42 1350 1312 1019 1 48,9 75 10 85 84,7 0,2 10
w @ e 0 e 0 0 0 6 2 @ 0 © (20

zu obenstehender Numerierung siehe auch Monitoroberflache

—ress

Diatei Bearbetten: Suchen: = 3
13:408: 084 8 8.8 538 15880 963 966 @ 25.6 92.8 20.8 168.0 168.8 8.8 -2
13:-40:05 @ 8.8 537 15880 963 966 A 25.5 92.7 20.8 108.8 99.8 -8.1 1
13:408:85 8 8.8 537 1588 963 966 @ 25.5 92.7 28.8 1868.9 16868.1 .0 1
13:-40: 06 8 8.1 b6 1238 963 965 8 25.5 36.8 2.8 39.6 1808.1 -47.8 -18@
00642
Bild 15 a
Das Bild 14 b zeigt beispielsweise die Verwendung der Daten der Version
TLR 4.6 in einer EXCEL-Tabelle.
O HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.6
load ambient actual nominal servo airbox
time PC speed throttle pressure pressure pressure posit temp.
(hh:mm:ss) (2/min) (0-115%) (hPa) (hPa) (hPa) act. (°C)
15:16:13 5750 114.9 972 970 1370 88.4 24.4
15:16:13 5753 114.8 972 970 1370 88.3 24.4
15:16:14 5747 114.8 972 970 1370 88.4 24.4
15:16:14 5756 114.8 972 970 1370 88.4 24.4
03916 (1) (2] (3 ) (5] (28] (11) (15)

zu obenstehender Numerierung siehe auch Monitoroberflache

Datei Bearbeiten Suchen i
16:-85:-58 a 114 _8 oFr2 o692 1378 B _3 24L_3
16:-85:-5A A 114.8 oFr2 o692 1370 88 _2 2’4-3'
16:-85:-58 a 114 .8 oQF2 oFa 1378 88 _4 24 _3
16:-85:-58 a 114 _8 oF2 oF@a 1378 BE_3 24L_3
16:-85:-58 A 114 .8 or2 oFA 1378 88 .3 24._.3
16:-85:-583 a 114.9 oFr2 oFa 12370 88 .3 24_.3
03917 16 :-85%:-58 a 1148 aFrz oFa 1378 88 _4 24 _3
Bild 15 b
Betreff: TLR4.3 ;
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13.2.2) 1_SCOPE-Menu
Siehe dazu Bild 16 und 17.
1 SCOPE: Dient der "on-line" Darstellung des Reglerverhaltens be-

zuglich Druckabweichung (Airboxdruck zu Solldruck) im
Bereich von +100 hPa (mbar).

Das Meni wertet die Parameter @ und @ des Monitor-
Menu grafisch aus.

00 HINWEIS:  Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.5

TLR U4.5 <COM1:> . Cc>» CONTEC 19927
MAIM MENU: EDIT FILE FROM MONITOR 1 SCOPE 2 SCOPE CFG-DAT THROTTLE GQUIT 0SS

o

; Betreff: TLR4.3
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13.2.3) 2_SCOPE-Meni

TLR U4.5 <COM1:>

Py T 0 P
I I I I ) I e Y N I N Y ) M e I I 1

23 D

ey —y—
T e e )

3 OF

Siehe dazu Bild 18 und 19.

2 _SCOPE: Dient der "on-line" Darstellung des Reglerverhaltens be-
zuglich Solldruck und aktuellem Airboxdruck im Bereich
von 1000 bis 1400 hPa (mbar).

Das Meni wertet die Parameter @ und @ des Monitor-

Menu grafisch aus.

O HINWEIS:  Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.5

Cc» CONTEC 19927

MAIN MENU: EDIT FILE PROM MONITOR 1_SCOPE 2 _SCOPE CFG/DAT THROTTLE QUIT VIS

e
Betreff. TLR 4.3 :
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13.2.4) CFG/DAT-Menl
Siehe dazu Bild 20.

CFG/DAT: Diese Menukomponenten dienen dem Benutzer zur
Calibrationsdaten-Darstellung und zur Eingabe von TCU-
Daten wie z.B. Seriennummer, Betriebstunden und beson-
ders der Drosselklappendaten. Diese Oberflache ist zur
Wartung und Calibration unerlaRlich.

0 HINWEIS: Bei der Programmversion TLR 4.6 erfolgt die Eingabe der
Drosselklappendaten automatisch. (siehe Kap. 13.2.5.2)

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.5

TLR V4.5 <(COM1:> ‘ Cc» CONTEC 1997
MAIN MENU: EDIT FILE PROM MONITOR 1_SCOPE 2 _SCOPE CFG/DAT THROTTLE QUITJWE:ER

13.2.4.1) SETUP-Unter-Men

Siehe dazu Bild 21.

SETUP: Ermdglicht die Einstellung der Motornummer fir
die jeweilige TCU (Eingabe der letzten 4 Stellen
der Motornummer) und die aktuelle Betriebstun-
denzeit.

COHFIGURATION/DATA ACCESS:  SETUF CALIBRATE READ DATH UIEW DATA FRINT DATH 00603

(]

TRANSMIT_SETUP
Siehe dazu Bild 22, 23, 24 und 25.

SERIRL MUMBER
TOTAL HOURS OF OPERATION

COHTROL UHIT SETUP: TRAHSHIT SETUP 00604

(7

TRANSMIT_SETUP:  Wurden die Motornummer und Betriebsstun-
den eingegeben, ist mittelsSTRANSMIT - Set-
up die Information in der TCU zu speichern.

0 HINWEIS: Bei der Programmversion TLR 4.6 kann die Morornummer
siebenstellig eingegeben werden.

H Betreff: TLR4.3
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0 HINWEIS: Um nicht die Calibration der TCU zu l6schen ist bei der
Abfrage die Taste N fir NO zu drticken. Ansonst wird die
TCU aufdie vom Hersteller vorgegebenen Fixwerte (default
values) gesetzt und eine neuerliche Kalibrierung ist not-
wendig.

SERIAL HUMBER fonn2?
TOTAL HOURS OF OPERATION gogo.p

Should Contrel Unit Calibration be cleared Cw/nl
Clearing Control Unit EEPHOM

TRANSHMITTING COMTROL UHIT COMFIGURATION: 00608

0O Beim Ubertragungsvorgang wird der Prozentsatz der tibertragenen Da-
ten angezeigt, wobei bei 100 % der Schreibvorgang abgeschlossen ist
und die TCU auf die eingegebenen Werte gesetzt wird.

SERInL MUMBER noaaz?
TOTAL HOURS OF OPERATION fogo.g

Should Control Unit Calibration be cleared Cyfn)
Clearing Contral Unit EEPROM

TRAMSHITTING COMTROL UHIT CONFIGURATION: 00606

Should Contral Unit Calibration bhe cleared Cw/fn) ¥ YES
Clearing Control Unit EEPHOM 100 ¥ done
Transmitting Configuration Data 100 ¥ done

111 RESETTIMG COMTROL UMIT !!!

TRAMSMITTIMG COMTROL UMIT COMFIGURATION:E 00607

Bild 25
Betreff. TLR 4.3 :
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13.2.4.2) CALIBRATE-Unter-Men
Siehe dazu Bild 26.
CALIBRATE: Istdas neben dem THROTTLE-MenU wichtigste

Menii zur Uberprifung und Einstellung der
Calibrationsdaten.

COHF IGURATION/DATA ACCESS-F SETUP * CALTERATE * READ _DATA  UIEW DATA  PRINT DATH

00603

Bild 26
READ_CALIBRATION

Siehe dazu Bild 27 und 28.
READ__ CALIBRATION: Liest die Calibrationsdaten aus der

TCU ein.
WASTE GATE SERUDZ THRUTTLE: " OFENFIDLE === » CLT
0 200 o400 (i 111
| | | |
e MEEE: S
Pressure sensor characteristic curve: E out o.. Dutput voltage [11]
Eout = s 2 4 %P +h L Supply voltage [U]
R Pressure [mbar]

Calculation of pressure sensor calibration parameters:
] 5000 £ 1023 = a)
B - (b £ a)

Serwn DFFSET ..o iiiicisciicieccccncmcccmcmcccacsscemcmsmmsacacoenen
b L T 111 - |
Throttle BFFSET ..ccnvncecccacncncnoncnsnnanenonsnsnsnenenensnsnenmnnsnan
Throttle RAMGE .......ccc.ccecncecncncncnnanenonansnnnenenensnsnenmnenan
flirbox pressure sensor calibration parameter B ... ..o mcmcmmncncnenen
flirbox pressure sensor calibration parameter B ... .o cociecnenmncncnnnea
fimbient pressure sensor calibration parameter f ...cecccecncncncncnennn
fimbient pressure sensor calibration parameter B (..o ncececncecncncnnn

Cvalues of A.B must be rounded to integers)

COHTROL UHIT CALIBRATIOM: READ _CALIBRATION  TRAHSHIT CALIBRATIOHN 00609

0 HINWEIS: Das Bild 28 zeigt Programmversion TLR 4.3

Servo OFFSET

Servo HANGE

Throttle OFFSET

Throttle RAMGE

Airbox pressure sensor calibration parameter A _.
Airhox pressure sensor calibration parameter B ..

Amhient pressure sensor calibration parameter A .
Ambient pressure sensor calibration parameter B

COMTROL UNIT CALIBRATIOM: READ_CALIBRATION TRANSMIT CALIBRATION 03921

; Betreff: TLR4.3
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0 HINWEIS: Das Bild 28 a zeigt Programmversion TLR 4.5und TLR 4.6

Serve OFFSET

Serve RAHGE

Throttle OFFSET

Throttle RRMGE

flirbox pressure sensor calibratiom parameter A ..
fiirbox pressure sensor calibratiom parameter B ..

fimbient pressure sensor calibration parameter @
fimbient pressure sensor calibration parameter B

COHTROL UMIT CALIBRATIOM:=F "READ CALTIBRATION TRAHSHIT CALTIERATION 00610

TRANSMIT_CALIBRATION
Siehe dazu Bild 29 und 30.
TRANSMIT_CALIBRATION:Dient zur Ubertragung der

kontrolliertenundermittelten
Calibrationsdaten.

COMTROL UMHIT CaLIBEATIONM: READ CALIBRATIOH TRAHSHIT CALIBERATIOH 00609
Bild 29 O

m ACHTUNG: Bis auf die Eingabe der THROTTLE Offset- und
der THROTTLE Range-Werte sind die Werte, je
nach Programmversion, mit Bild 28 und Bild 28 a
zu vergleichen und etwaige Abweichungen da-
von zu korrigieren.

TLR45u.46 TLR 4.3

Servo OFFSET

Servo RAHGE

Thrattle OFFSET

Throttle RAMGE

fiirbox pressure sensor calibration parameter A
fiirbox pressure sensor calibration parameter B
fimbient pressure sensor calibration parameter #
fimbient pressure sensor calibration parameter B

Transmitting Kalibration Data 100 ¥ done
11! RESETTIHNG COWTROL UMWET B!

TRAHSHITTIHG COHTROL UMIT RALIBRATION:

0O HINWEIS:  Der Vorgang zum Erhalt der jeweils aktuellen
THROTTLE Offset- und der THROTTLE Range-
Werte ist Kap. 13.2.5 zu entnehmen.

Betreff. TLR4.3 i
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13.2.4.3) READ_DATA Unter-Menl
Siehe dazu Bild 31 und 32.

READ_DATA: Liest Daten wie die Seriennummer, die Betriebs-

zeit und die zuletzt gesendeten Motordaten aus
dem TCU-internen Speicher aus.

COMFIGURATIOM/DATA ACCESS: SETUP CALIBRATE READ DATA VIEW DATA PRIMT DATA 00603

Beim Erreichenvon 100% ist die TCU ausgelesen
unddie Datenkénnenim Untermenid VIEW_DATA
am Bildschirm angezeigt werden.

READING EEPROM: 00612
0 HINWEIS:  Sollte dieser Befehl wéahrend des Ablaufs der

Erstellung eines LOG-Files ausgefiihrt werden,
erscheint die Fehlermeldung "SERIAL ACCESS
DENIED".
In diesem Fall mul3 der Auslesevorgang wieder-
holt werden.

Seite Datum Betreff: TLR4.3
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13.2.4.4) VIEW_DATA Unter-Menu
Siehe dazu Bild 33 und 34.
VIEW_DATA: Zeigtdie durch READ_ DATA ausgelesenen Pro-
tokoll-Daten am Bildschirm an. Mit den Tasten
Bildt Cund Bild! kann zwischen den Bildschirm-
seiten geblattert werden.

PROGRAMMVERSION TLR 4.3 und TLR 4.5

Es werden 8 MelRwerte der letzten 2 Betrieb-
stunden angezeigt. Die Anzeige sowie die Auf-

zeichnung erfolgt in 6 Minuten Intervallen, wobei

jeweils der Augenblickswert gespeichert wird.

COHFIGURATION/DATA ACCESS:" SETUP " CALIBRATE™ READ DATA  UIEW DATA  PRINT DATH 00603

[ 7

Serial Humber
Hours of Dperation

Intervall Hemory
Channel Input Dnit/Range

SPEED [ Rpm]
LOAD CThrottle-Pos.) [#]
AIR PRESSURE [rabar]
AIRBDE PRESSURE [mbar]
AIRBOX TEMPERATURE [
SERUD_POSITIOH
KHOCK ASD UALUE
BOOST TIME

ModesTime[h]SCh. 1

{cursorfpage—upfdowny 00614

Betreff. TLR4.3 i
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PROGRAMMVERSION TLR 4.6
Siehe dazu Bild 33a, 34a, 34b, 34c und 34d.

Es werden 7 MeRdaten der letzten 20 Betriebs-
minuten angezeigt.

COHMFIGURATION/DATA ACCESS:  SETUP CALTIBRATE  READ DATH  VIEW DATA PRIHT DATA

0y

TUREQ CONTHOL UNIT FROTOOOL BOMELEDT ER=ROTEX S conTeac

TCU Serial Mumber .c..cawaa i 123
Houre of Operaktion [himm].:

Channel

SPEED

LOAD (ThrotCla-Fop.)
LIR_PRESSURE
AIREDY_FRESSURE

a1 ZF.E.DZFI_'[' FMFP ERATLURE
SERVO POSITION
i:cseEved]
EJGET_TIME

0= A sk b B

INTERVALL MEMORY: Die Anzeige sowie die Aufzeichnung erfolgt in
1Minuten Intervallen, wobei jeweils der Maximalwert
gespeichert wird.

O HINWEIS: Da fUr jeden Kanal die Maximalwerte innerhalb der
Zeitspanne (1min.) gespeichert werden, kdnnen zeit-
liche Unterschiede der Maximalwerte vorhanden sein.

s============== JNTERYALL MEMORY ([l Mirnuts Maxina) ==============

Hode/Time Cha 1 3 4 & g

125214 S -
125117 265 T
125:18 15
123019 2E 13
125220 F S65 5
125121 S65 15
125: 22 15
123523 5 T3
125:24 7
125225 12 -
125126
125: 26
1dan Y
125328
125129
125:30
1233531
125232

o e e B e R e e R o e o e

b b b b R b T e e e b b e e b

YL Ew ZEIraor S 03214
Bild 34b
. Betreff: TLR 4.3 -
S | 1osoe0r | EE Bezug Frotausgabe




LIFETIME DATA: Speichertund zeigt Maximalwertliberschreitungen der
gesamten Betriebsdauer hinweg auf.

J——

= LIFETAHE D.Pu'['P./ / = / =

Channel [Unit] Hazimum Oper.time Alerkts Alserttime

SPFEED [cpm ] 1493 125: 26 0 K EHE
AIRBOH_FRESS. [mbar] 1373 125227 0 L EH
AIRBOX_TEWME. [TC ] 95 123205 1 Q020
BOAOST [%4h ] 1z.4 125333 wMxxux XNMEHMXMM

HEE{ISTTIHE [ himm] & 3:07 (= 0.1% of 9p.houra)

O EE O LS S 03215

Maximalwert des Kanals

Zeitpunkt der Maximalwertaufzeichnung
Anzahl der Fehlermeldungen

Gesamtzeit der Maximalwertlberschreitungen

Gesamtzeit des Boost-Betriebs

ALARM RECORDS: Speichert und zeigt die letzten 100 Maximalwertliberschrei-
tungen in 1Minuten Intervallen auf.

EEssssssssss=e= LDTLEFM RECORDS |;1 Hinuts Ha:{]_mg] s i i

Hode/Tina Ch. 1 P 3 4 5 & T |

125: 06 SES SEd

I 12505 SEa Sa4d
I

Mode S Time

03216

Betreff: TLR4.3 ;
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13.2.4.5) PRINT_DATA

Unter-Menu

Siehe dazu Bild 35,36 ,37 und 38.

PRINT_DATA:

COHFIGURATION/DATA ACCESS:

: Y\
N. 0000000000000

W \ 000000000000,

00196
- (1) 0 HINWEIS:
- ontinue with any
0 HINWEIS:
0 HINWEIS: Das Bild zeigt P

Beispiel eines Ausdruckes:

SETUP CALIBRATE READ DaTh VIEW DATA PRIHNT DATA

{J

Die durch READ_DATA ausgelesenen Protokoll-
Daten kdnnen am Drucker ausgegeben werden.

00603

Der Drucker mufd mit dem PC Uber die parallele
Schnittstelle @ verbunden sein.

e i
¥ 00614

Sollte es Probleme in der Verbindung zwischen
Computer und Drucker geben (z.B. nicht verbun-
denes Druckerkabel oder nicht eingeschalteter
Drucker), erscheint in der Menileiste die Fehler-
meldung

"/ERROR: Device I/O (Printer) Continue with
any key...".

Eine Uberprifung der Verbindung zwischen Druk-
ker und Computer ist notig.

rogrammversion TLR 4.5

TLR BOMBARDIER-ROTA¥ . conTec
Serial Number z LaA
Hours of Operation z Led.1
Intervall Memory
Channel Input Unit-Range
1 SPEED [Rpm1
2 LOAD (Throttle—Pos.> [x1
3 AIR_PRESSURE [mhar]
4 AIRBOX_PRESSURE [mhar]
5 AIRBOX_TEMPERATURE [=G1
b SERUO_POSITION [x1
7 KNOCK_A-D_UALUE [@..168231
8 BOOST_TIHME [=1
ModesTime[hl-Ch. i 2 3 4 5 b
] Le4.0 5] 5] 785 1249 28 -1 5]
- 00205
Bild 38
Seite Datum Betreff: TLR4.3
TLR4.5 Bezu Erstausgabe
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13.2.5) Kontrolle und Kalibrierung des Drosselklappenpotentiometers

13.2.5.1) Uberpriifung der Drosselklappenposition
Siehe dazu Bild 39 und 40.

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.6

114.7 ¥ 1

Ambient pressure . ELEE [nbarl

Airbox pressure .. [mbar 1
Setpoint airbox p. 1370 Y LEVE]

Servo position ... [ 1
Airhox temperature JEENN [(°C 1

MOMITOR [ROTAR991]: LOG

o

O Starten des Meni MONITOR (siehe Kap. 13.2.1 bzw.13.2.1.1)

Unter LOAD @ befindet sich die Positionsanzeige fur die Drosselklappe
00214 (Vergaser 2/4)

m 0% 0O Drosselklappe vollig geschlossen

115 % O Drosselklappe vollig getffnet

00215 O optische Kontrolle, ob die beiden Drosselklappen voll getffnet und geschlossen
werden konnen, gegebenenfalls den Einbau/Einstellung korrigieren.

O Kontrolle der Anzeige bei voll geschlossener Drosselklappe:
Soll: 0° max. Abweichung +3%

O Kontrolle der Anzeige bei voll gedffneter Drosselklappe:
Soll: 115 % max. Abweichung -2%

m ACHTUNG: Kontrolle, ob die Anzeige auch linear tiber den gesamten Bereich
von 0 bis 115 % verlauft, d.h. die 115 % Position nicht schon vor dem
volligen Offnen der Drosselklappe erreicht wird.

O Kontrolle der Anzeige bei hdchster Dauerleistung
m ACHTUNG: Gashebel mul3 am Anschlag stehen.
Soll: 100 % max. Abweichung +3%.

A WARNUNG: Diese Positionskontrolle ist nur aussagekraftig und zulassig, wenn
die Leerlauf- und Vollgasposition innerhalb der zuldssigen Toleran-
zen liegen.

Sollte die Drosselklappenposition fur Leerlauf und Vollgas auf3erhalb der zuldssigen
Toleranz liegen und/oder nicht linear sein, so ist eine Neukalibration unbedingt
erforderlich.

Betreff. TLR4.3 i
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13.2.5.2) THROTTLE-Menu (Kalibrierung)
Siehe dazu Bild 41, 41a, 42, 42a, 43, 43a, 44, 44a, 45, 45a, 45b.
THROTTLE: Liefert die zur Calibration des Drosselklappen-
potentiometers nétigen Werte. Zum Erhalt der
aktuellen Daten ist in folgenden Schritten vorzu-
gehen:

Anweisungen fur Programmversion TLR 4.3 u. TLR 4.5

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.5

TLR U4.5 <COM1:> ¢c) CONTEC 1997
MAIN MEMU: EDIT FILE PROM MOMITOR 1 _SCOPE 2 SCOPE CFG/DAT THROTTLE QUIT QRS

O Im Anleitungsfeld erscheintder Hinweis die Drosselklagﬂn die Leerlauf-
position zu stellen. Dazu ist die Drosselklappe vollig zu schliel3en.

1
THREOTTLE POTEMTIOMETER CALIBRATION CHECK: 00615

O Ist dies geschehen ist dieser Vorgang mit einem RETURN-Tastendruck
Zu quittieren.

Enter || oder || -] O Darauferscheintim Anleitungsfeld die Aufforderung die Drosselklappe in
die Vollgasposition zu stellen, d.h. die Drosselklappe ist vollig getffnet.

Dieser Vorgang ist wiederum mit der RETURN-Taste zu bestétigen.

THROTTLE POTEHTIOMETER CALIBRATIOH CHECK: 00616
Bild 44
Seite Datum Betreff: TLR4.3
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O Nun erscheinen OFFSET-NEW und RANGE-NEW als aktuelle
Drosselklappenparameter welcheim CALIBRATE-Menu fur THROTTLE
Offset und THROTTLE Range einzugeben sind.

............ Cpress any kew to cnnt1nu;)

THROTTLE POTEHTIOMETER CALIBRATIOH CHECK: 00617

TLR 45 TLR 4.3

Servo BFFSET cccimmmiimmcicacmdccmcccecccccmcmcccammemcmememmmmmmmmnn
Servo BAMGE . .. ..o i i imimcmcc s e aeecmsmcmmmsmemmm e m e

Throttle OFFSET Lo o i i e c e cmcmcacacacacccccc ;e acaaaammn
Throttle RAMGE - . L o e cccmcmcacacccccccccccacaaaammen
fiirbox pressure sensor calibration parameter A .. R

fiirbox pressure sensor calibration parameter B .. -
fimbient pressure sensor calibration parameter B (... cccccccnccncacnmnna
fmhient pressure sensor calibration parameter B .. .o mcmcmmccncncnanan

Standard Werte

CONTROL UHIT CALIBERATIOH: READ_CALIBRATIOH TRAHSHIT CALIBRATIOH
00610 03922

O Nach der Kalibrierung und der Ubertragung der Daten ist die Drossel-
klappenposition zu kontrollieren (siehe Kap. 13.2.4.2).

A WARNUNG: Nur den THROTTLE OFFSET und THROTTLE RANGE
Uberprifen und andern. Die anderen Werte sollen nur mit
den aufden oben, im Computerbild, angefiuihrten Standard-
werten verglichen werden und sollten nicht zu andern sein.

Betreff. TLR 4.3 :
Erstausgabe Bezug T TiR4s Datum Seite
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Anweisungen fur Programmversion TLR 4.6

U HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.6

TLR U4.6 <COM1:> <c» CONTEC 1998

FILE PROM HMONITOR 1 _SCOPE 2 _SCOPE CFG-DAT THROTTLE qQUIT 03902

MAIN MEMU : FEDTT

O ImAnleitungsfeld erscheintder Hinweis die Drosselklappe in die Leerlauf-
position zu stellen. Dazu ist die Drosselklappe vollig zu schlie3en.

THROTTLE POTEWTIOMETER CALIBRATION: 03931

O Istdies geschehen ist dieser Vorgang mit einem RETURN-Tastendruck
Zu quittieren.

enter ||ogerl - O Darauferscheintim Anleitungsfeld die Aufforderung die Drosselklappe in
- die Vollgasposition zu stellen, d.h. die Drosselklappe ist vollig geoffnet.

Dieser Vorgang ist wiederum mit der RETURN-Taste zu bestétigen.

THROTTLE POTENTIOMETER CALIBRATION: 03932
Bild 44 .
O Die aktuellen Werte fur THROTTLE Offset und THROTTLE Range

werden automatisch gespeichert und kdénnen im CALIBRATE-Unter-
Menu ( Kap. 13.2.4.2) angesehen werden.

03933

THROTTLE POTENTIOMETER CALIBRATION:

O HINWEIS: Nach der Kalibrierung und der Ubertragung der
Daten ist die Drosselklappenposition zu kontrol-
lieren (siehe Kap. 13.2.4.2)

Seite Datum Betreff. TLR 4.3
: Bezu Erstausgabe
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13.3) TCU-Regeldaten

O Diese Menu dienen dem Benutzer zur Darstellung der TCU-internen
Regeldaten und geben einen Einblick in das Regelverhalten der TCU.

13.3.1) FILE_Menu
Siehe dazu Bild 46 ,47 ,48 und 49.

FILE: Dient zur Auswahl des Datensatzes, welcher fur die jewei-
lige TCU-Version giltig ist und ladt diese zur Ansicht ftir die
nachfolgend beschriebenen Ment hoch.

TLR U4.6 <COM1:> Cc) CONTEC 1998

MAIM MENU: EDIT FILE FPROM MONITOR 1 _SCOPE 2 _SCOPE CFG-DAT THROTTLE QUIT 03902

(7

Mittels Tastendruck von L fur LOAD werden die flr die
jeweilige Version gultigen Datensatze aktiviert.

ROTAX21
ROTAX99

00584

LOAD STORE ERASE

Zugehorigkeit der Datenstande:

Mittels der CURSOR-Tasten den zugehdrigen Datenstand
TCU TNr. |Programmvers,Datenstand| maryjeren und durch betatigen der RETURN-Taste den
966 470 TLR43 ROTAX21 | aktivierten Datensatz laden.
966 471 ROTAX881
966 472 TLR 4.5 ROTAX89
966 473 ROTAX99
966 741 TLR 4.6 ROTAX99 | 03934

00585

LOAD: £left> <pright?> <up> <doun> <retura’

Fur weitere Arbeiten im EDIT-Unter-Meni sollte nun in der
Programminformationsleiste der aktivierte Datenstand
(zB.ROTAX99) erscheinen.

TLR U4.5% <(COM1:> Cc> CONTEC 19297
MAIM MEHU: EDIT FILE PROM HMONITOR ™ GOFPE 2 SCOPE CFG-DAT THROITLE QUIT eSS

Betreff. TLR4.3 i
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13.3.2) EDIT-Menu
Siehe dazu Bild 50.

EDIT: Ist jenes Ment, welches einen Einblick in die TCU-Regel-
daten gibt.

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Programmversion TLR 4.6 mit Datenstand
ROTAX99.

TLR U4.6 <COM1:> Cc» CONTEC 1998
ROTAX99

MAIM MEHU: EDIT FILE PROM MONITOR 1 _SCOPE 2 SCOPE CFG/DAT THROTTLE GQUIT

03902

13.3.2.1) MAP-Unter-Men
Siehe dazu Bild 51 und 52.

MAP: Veranschaulicht die Regelung des Stellmotors
auf dem in dieser MAP vorgegebenen Wert in
Abhangigkeit vom Umgebungsdruck und
Airboxdruck.

ROTAX99

MAP FUHCTIONS CONSTANTS 00587

ient Pressure
|MImw

oS me g Qo D

ROTAX?Y
SETPOINT SERVO POSITIOM [B.1:x1:" MATH

H Betreff: TLR4.3
Seite Datum TiRA4e Bezug Erstausgabe
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13.3.2.2) FUNCTIONS-Unter-Meni
Siehe dazu Bild 53.

FUNCTIONS:

Beinhaltet jene Unter-Menu, welche die Korrektur-
werte fUr die Airboxdruck- und Stellmotorregelung
bereitstellen.

ROTAX99

MAP FUNCTIONS CONSTANTS 00587

PRESSURE(Load)-Unter-Meni
Siehe dazu Bild 54 ,55 ,56 und 57.

PRESSURE(Load): Dient der Darstellung des Solldruckes auf-
grund der Drosselklappenposition.

ROTAX99

SELECT FUNCTION TO EDIT:  PRESSURE<Load> TEWP CORR KHOCK CORR SERUO CORR 00590
Bild 54 O
QUTPUT : IS (1A E.0RD <Throttle pos.) TYPE: TSI
Function must contain points for throttle position B¢ and 115x <at least>.
] ROTAX99
FUNCTION PRESSURE: b 01020
Bild 55
O HINWEIS:  Das Bild zeigt Datenstand ROTAX99
0% W.G. open 100% W.G. close
hPa 46 in. HG
1500 =44
1400 42
%77*\77A777%77«77a777777 L——d 777777%771= - 40
1300 \7 -
1200 A 36
[ I N D IS I IR IR ER N gfiW,,A, L
/ 34
1100 \ /,/ -
1000 _— L 30
[t e e e e e R e e e it | 128
900
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 115%
Bild 57 00170
Betreff: TLR 4.3 :
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TEMP_CORR-Unter-Men(
Siehe dazu Bild 58, 59 und 60.

TEMP_CORR: Beinhaltet die Regelparameter zur Druckkorrektur
des Solldruckes = effektiver Solldruck.(siehe MO-
NITOR-Meni Kap. 13.2.1 Pkt. @) aufgrund er-
hohter Airboxtemperatur.

ROTAX99
SELECT FUNCTIOW TO EDIT: PRESSURE<Load> TEMP CORR ENOCE CORR SERUO_CORR 00590

TN NP RES SURE] I8 1IN T EMPERATURE TYPE: IDEEENs

l ROTAX99
FUHCTION TEMP_CORR: {oursory 00901

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Datenstand ROTAX99

Druckreduktion [hPa]
(pressure reduction)

220
200
180
160
140
120
100
80
60
40
20
0
-20

|
L LA
v
|

|

|

? /
| /
L [V
|

|

\

/
/

/

/
/
/

00902

50 54 58 62 66 70 74 78 82 86 90 94 98 Airbox Temperatur [°C]

Bild 60 (airbox temperature)

H Betreff: TLR4.3
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KNOCK_CORR-Unter-Menti
Siehe dazu Bild 61 und 62.

KNOCK_CORR: Dieser Programmpunkt ist nicht mehr in
Verwendung und enthalt keine Datensatze

mehr.

ROTAX99

SELECT FUNCTION TO EDIT: " PRESSURECLo&d)  TEMPCORR " KNOCK CORRSERUO’CORR 00590
Bild 61 O
DUTPUT: SRl TYPE: [
e 0
i
T 0
T 0
i 0
i 0
T 0
T 0
i i
i 0
T 0
7 0
ROTAX99
FUNCTION KHOCE_CORR: <cursory 00692
Bild 62
Betreff: TLR4.3 ;
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SERVO_CORR-Unter-Meni
Siehe dazu Bild 63, 64 und 65.

SERVO_CORR: Enthélt den Datensatz zur Korrektur der
Wastegatevorgabe (siehe MONITOR-Meni
Kap. 13.2.1 Pkt. @) abhangig von der je-
weiligen Airboxtemperatur.

ROTAX99
SELECT FUMCTIONM TO EDIT: PRESSURE{Load> TEMP CORR KNOCK CORR SERUO CORR 00590

OUTPUT = ATy ST 1813 L VT EMPERAT URE TYPE: 00NN

ROTAR??
FUMCTION SERUO_CORR: LCUPsSOr >

01352

0 HINWEIS: Das Bild zeigt Datenstand ROTAX99

Korrektur der Servoposition [%0]
(correction of servoposition)

18

12

'~
/

\

\

|

\

|

l
o]
|

|

-18 i
|

PYE -
\

-30

| |
\ \
\ \
\ \
| -
\ >l
\ \
\ \
\ |
i i
| |
\ \

\ \
| |
[ [
| |
\ \
\ \ 01353
| |
| |
| |
| |

0 8 16 24 32 40 48 56 64 72 80 88 Airbox Temperatur [°C]

Bild 65 (airbox temperature)

H Betreff: TLR4.3
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13.3.2.3) CONSTANTS-Unter-Menu
Siehe dazu Bild 66, 67 und 68.

CONSTANTS: Enthalt die verschiedenen Konstanten.

ROTAX99
MAP FUNCTIONS CONSTANTS 00587

Presszure senszor characteristic curve:

Eout =U = = a =P + h E_out ... Output voltage [U]
s ..... Supply voltage [U]
P ....... Prezszsure I[mbarl

Calculation of pressure sensor calibration parameters:
A LEad - (1823 = a>
B

— <h ~ al Cvaluez of A.B must be rounded to integersl

Default Airbox Press. Sensor Cal.
Default Ambient Pres=s. Sensor Cal.

Prezzure Regulator: P-Parameter (H@..5506>
I-Parameter <(@..32767>
D-Parameter <(@..5506>

Servopos.Regulator: P-Parameter (@._5580>
I-Parameter <@..32767>

Haximum Servo—Setpoint—0ffset from Press. Regulator

ROTAXTY
0134
Bild 67
WASTE GATE SERUQ-THROTTLE: OPEN/IDLE {———— > CLOSED-FULL<{=BOOST =115x>
? 2?@ 4?@ i IB 1?@@
1 I 1 1
l<-—— oFPSET ——->|¢ RANGE > |
Default Servo OFFSET
Default Servo RANGE
Default Throttle OFFSET
Default Throttle RANGE
detection start angle (20._.180 deg. after ref.zignall
detection angle <(B..78 deg.>
limit <knocking = AD_value > knock limit)> [A..18231
control loop: Time interval for pressure reduction [ 87 mz 1
control loop: Pressure increment after end of knocking [mbar]
control loop: Time interval for pressure increase [ 87 ms 1]
Max. pressure ratio {airhox pressure / amhient pressured
Boostlimit <BOOST = airbox pressure > hoostlimit? [mharl
Speed limitation: Speed 1 <Start of pressure reduction? [rpml
Speed limitation: Speed 2 (Max. pressure reduction? [rpml
Speed limitation: Max. pressure reduction (Speed >= Speed 2> [mbarl ...
ROTAX?? 01355

Betreff: TLR4.3 ;
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13.3.3) PROM_Unter-Meni
Siehe dazu Bild 69.

PROM: Ist ein weiteres Unter-Menl welches fur den Anwender
keinerlei Verwendung hat.

TLR V4.6 <COM1i:> Cc> CONTEC 1978
ROTAX99

MAIH MEMU: EDIT FILE PROM MOMITOR 1 SCOPE 2 SCOPE CFG-DAT THROTTLE QUIT [ecteo
Bild 69

13.4) Programmende
Siehe dazu Bild 70.
O Mit "Q" fur QUIT wird das Kommunikationsprogramm beendet

TLR V4.6 <COM1i:> {c> COMNTEC 1998

MAIH MEMU: EDIT FILE PROM MOMITOR 1 SCOPE 2 SCOPE CFG-DAT THROTTLE QUIT 03902

(7

O TCU abschalten
O Verbindungen I6sen (Dongle sachgemal verwahren)

O PC ausschalten

H Betreff: TLR4.3
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15) Kurzibersicht Gber die Programmpunkte
Siehe dazu Bild 72 und 72a.
Programmversion TLR 4.3

Benutzerfeld Taste Meniipunkt Kurzbeschreibung
Esc Ausstieg aus dem jeweiligen Unterprogramm zur nachsthéheren
Ebene
Grafikkartenwabhl \% VGA Auswahl der VGA-Grafikkarte
C CGA Auswahl| der CGA-Grafikkarte
E EGA Auswahl| der EGA-Grafikkarte
On-line-DarstellungY?|M MONITOR Oberflache zur Anzeige der Motordaten
S STEPSIZE Zeigt die Eingabegré3e der PID-Werte an
M MEMORY Zeigt die Gespeicherten Werte fur PID an
C CLEAR OFFSET Grenzwerte léschen
L LOG EIN/AUS der Motordatenaufzeichnung
1 1 SCOPE Anzeige Druckabweichung (AIRBOX-Druck zu SETPOINT-Druck)
2 2 _SCOPE Anzeige (AIRBOX-Druck und SETPOINT-Druck)
Calibration-Daten?  [C CFEG/DAT Meni zur Calibration und TCU-Datenauswertung
S SETUP Meni zur Eingabe der Seriennummer und Betriebsstunden
T TRANSMIT SETUP Setup-Datenibertragung zur TCU
C CALIBRATE Calibrationsoberflache (SERVO, THROTTLE, Drucksensoren)
R{ READ_CALIBRATION |Einlesen der Calibrationsdaten aus der TCU
T|TRANSMIT_CALIBRATION| Speichern der geénderten Calibrationsdaten auf der TCU
R READ _DATA Einlesen der TCU-intern gespeicherten Motordaten
\% VIEW_DATA Bildschirmansicht der TCU-intern gespeicherten Motordaten
P PRINT DATA Ausdruck der TCU-intern gespeicherten Motordaten auf einem Drucker
Calibration? T THROTTLE Datenaufnahme fiir die aktuelle Drosselklappenkalibrierung
Datenstande IF | FILE Meni zur Auswahl und zum Laden des Datenstands
TCU-Regeldaten®  [E EDIT Menii zur Ansicht der TCU-Regeldaten
S SPEED Geschwindigkeitskoordinaten fir PIDRegler
L LOAD Drosselklappenkoordination fur PID Regler
P PID PID Faktoren
F FUNCTIONS Unterprogramm zur Ansicht der Korrekturfunktionen
P PRESSURE_LOAD Vorgabe Servoposition-Airboxdruck
T| TEMPERATURE_CORR |Korrektur des Solldruckes abhéngig von der Airboxtemperatur
K KNOCK CORR nicht relevant, inaktiv
S SERVO CORR Korrektur der Wastegatevorgabe abhangig von der Airboxtemperatur
C CONSTANTS Ansicht diverser Konstanten
|Q | QUIT |Ausstieg aus dem Kommunikationsprogramm

1 enthalten die wichtigsten Daten fiir die Wartung

2 funktionieren nur in Verbindung mit einer TCU 03984
%) nur zur Information
H Betreff: TLR4.3
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Programmversion TLR 4.5 und TLR 4.6

Benutzerfeld Taste] Menupunkt Kurzbeschreibung
Esc Ausstieg aus dem jeweiligen Unterprogramm zur nachsthéheren
Ebene
Grafikkartenwahl \% VGA Auawahl der VGA-Grafikkarte
C CGA Auswahl der CGA-Grafikkarte
E EGA Auswahl der EGA-Grafikkarte
Schnittstellenwahl 1 COM1 Auswahl der COM1-Schnittstelle
2 COM2 Auswahl der COM2-Schnittstelle
On-line-Darstellung??|M MONITOR Oberflache zur Anzeige der Motordaten
L LOG EIN/AUS der Motordatenaufzeichnung
1 1 SCOPE Anzeige Druckabweichung (AIRBOX-Druck zu SETPOINT-Druck)
2 2 SCOPE Anzeige (AIRBOX-Druck und SETPOINT-Druck)
Calibration-Daten?  |C CFG/DAT Meni zur Calibration und TCU-Datenauswertung
S SETUP Menu zur Eingabe der Seriennummer und Betriebsstunden
T TRANSMIT SETUP Setup-Datenibertragung zur TCU
C CALIBRATE Calibrationsoberflache (SERVO, THROTTLE, Drucksensoren)
R| READ_CALIBRATION |Einlesen der Calibrationsdaten aus der TCU
T|TRANSMIT_CALIBRATION|Speichern der geénderten Calibrationsdaten
R READ DATA Einlesen der TCU-intern gespeicherten Motordaten
\Y VIEW_DATA Bildschirmansicht der TCU-intern gespeicherten Motordaten
P PRINT DATA Ausdruck der TCU-intern gespeicherten Motordaten auf einem Drucker
Calibration? T THROTTLE Datenaufnahme fir die aktuelle Drosselklappenkalibrierung
Datenstande |F | FILE Meni zur Auswahl und zum Laden des Datenstands
TCU-Regeldaten®  |E EDIT Menii zur Ansicht der TCU-Regeldaten
M MAP Datenstand, zur Anzeige der Kennfelder
F FUNCTIONS Unterprogramm zur Ansicht der Korrekturfunktionen
P PRESSURE_LOAD Vorgabe Servoposition-Airboxdruck
T| TEMPERATURE _CORR |Korrektur des Solldruckes abhangig von der Airboxtemperatur
K KNOCK CORR nicht relevant, inaktiv
S SERVO _CORR Korrektur der Wastegatevorgabe abhangig von der Airboxtemperatur
C CONSTANTS Ansicht diverser Konstanten
|Q | QUIT |Ausstieg aus dem Kommunikationsprogramm

D enthalten die wichtigsten Daten fir die Wartung
2 funktionieren nur in Verbindung mit einer TCU

% nur zur Information

00661
Betreff. TLR4.3 .
Erstausgabe Bezug T TiR4s 19[9)9atgg'01 Szlgte
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16) Fehlersuchtabelle

Anzeige SOLL IST® maégliche Ursache © orange jrote
Monitoringpr. Lampe |[Lampe
SPEED Motordrehzahl n=9 Motor abgestellt AUS AUS
(~1500 + 5800) n=g Drehzahlgeber def., Geberabstand zu grof AUS AUS
n=g Leitungsbruch (15) AUS AUS
n=9 Leitungsbruch (27) AUS AUS
n=9 Kurzschlu® (zw. 13 und 26) AUS AUS
n=g Kurzschlu3 (zw. 15 und GND) AUS AUS
n=90 Kurzschluf? (zw. 13 und GND) AUS AUS
LOAD 0 bis 115% Leerlauf > 3% Potentiometer def. AUS AUS
Vollgas < 113% |Dkl-Einstellung falsch/verstellt. Neukalib. nétig
0% Verlust Steckverbindung am Poti BLINKT | AUS
0% Leitungsbruch (8) BLINKT | AUS
0% Leitungsbruch (20) BLINKT | AUS
115% Leitungsbruch (32) AUS AUS
0% Kurzschlu (8 auf GND) BLINKT | AUS
0% Kurzschlu3 (zw. 20 und 8) BLINKT | AUS
I/0 Fehler KurzschluR (zw. 20 und GND) AUS AUS
AMBIENT PRESS] Umgebungsdruck 1000 mbar Verlust Steckverbindung Sensor BLINKT | AUS
(~ 990 mbar) ca. 350 mbar ein Airbox D-Sensor angeschlossen AUS AUS
Umgebungsdruck ©Airboxdruckschlauch angeschlossen AUS AUS
1000 mbar Leitungsbruch (6) BLINKT | AUS
1000 mbar Leitungsbruch (18) BLINKT | AUS
ca 1300 mbar Leitungsbruch (30) AUS AUS
1000 mbar KurzschluR (6 auf GND) BLINKT | AUS
1000 mbar KurzschluB3 (zw. 6 und 18) BLINKT | AUS
I/0 Fehler ™ KurzschluR (zw. 18 und GND) AUS AUS
AIRBOX PRESS. Airboxdruck 1500 mbar Verlust Steckverbindung Sensor BLINKT | AUS
(Umgebungsdr.) ca. 2100 mbar  ]ein Ambient D-Sensor angeschlossen AUS AUS
Umgebungsdruck @ JAirboxdruckschlauch nicht angeschl./abgeknickt AUS AUS
1500 mbar Leitungsbruch (9) BLINKT | AUS
1500 mbar Leitungsbruch (21) BLINKT | AUS
ca. 2700 mbar Leitungsbruch (33) AUS EIN
1500 mbar Kurzschluf3 (9 auf GND) BLINKT | AUS
1500 mbar KurzschluB3 (zw. 9 und 21) BLINKT | AUS
I/O Fehler ™7 KurzschluB (zw. 21 und GND) AUS AUS
AIRBOX TEMP. Airbox Lufttemp. 50°C Verlust Steckverbindung Sensor BLINKT AUS
50°C Temperaturgeber def. BLINKT | AUS
50°C Anschl. Temp. Sen. - 3 Wege Ventil vertauscht BLINKT | AUS
50°C Leitungsbruch (3) BLINKT | AUS
50°C Leitungsbruch (4) BLINKT | AUS
50°C KurzschluR (4 auf GND) BLINKT | AUS
SERVO POSITION 0% bis 100% < 0% Verlust Steckverbindung Servopoti. 3 polig AUS AUS
gehemmt Verlust Steckverbindung Servomotor 2 polig AUS AUS
gehemmt Leitungsbruch (2) AUS AUS
ca. -10% Leitungsbruch (7) AUS AUS
gehemmt Leitungsbruch (14) AUS AUS
< 0% Leitungsbruch (19) AUS AUS
stand. Anderung |Leitungsbruch (31) AUS AUS
I/O Fehler ™ KurzschluB (zw. 7 und 31) AUS AUS
> 100% KurzschluB (7 und 19) AUS AUS
gehemmt @ KurzschluB (zw. 19 und GND) AUS AUS
gehemmt Kurzschlu (zw. 2 und 14) AUS AUS
gehemmt Kurzschlu (zw. 2 und GND) AUS AUS
undef./gehemmt |Kurzschlu3 (zw. 14 und GND) AUS AUS
@ mogliche Notfallswerte (default values)
@ Beim autom. Wieder-Einschalten der TCU wird ein Selbsttest des Stellmotors und der Lampen durchgefiihrt
©®) SETPOINT = Solldruckvorgabe fiir Airbox
@ 1/0 Fehler = Leitungsunterbrechung TCU-Computer oder KurzschluR der TCU Versorgungsspannung 01145
H Betreff: TLR4.3
Seite Datum TLR45 Bezug Erstausgabe
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mdgliche Auswirkungen Regelung (TCU)

mdgliche Auswirkungen Motor

keine

keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl

keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl
keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl
keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl
keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl
keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl
keine keine Solldruck- Korrektur durch Uberdrehzahl

eingeengter Solldruck-Bereich,sprunghafte
Solldruckénderungen, fixer Solldruck

moglicher Leistungsverlust

SETPOINT 1500 mbar ©

Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung méglich

SETPOINT 1500 mbar ©

Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung mdglich

SETPOINT 1500 mbar ©

Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung mdglich

SETPOINT 1370 mbar ©

Motor geht auf Startleistung, keine Regelung mdglich

SETPOINT 1500 mbar ©

Waste Gate schlieRt voll keine Regelung moglich

SETPOINT 1500 mbar ©

Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung méglich

TCU schaltet ab ™

Waste Gate gehemmt, keine Regelung méglich

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

ab ca. 950 mbar schlie3t Waste Gate zu wenig - Leistungsverlust

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt ©

Waste Gate schlief3t zu viel - mdglicher Leistungsanstieg

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlief3t zu viel - Leistungsanstieg, keine Overboost Warnung

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlie3t zu wenig - Leistungsverlust

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlie3t zu wenig - Leistungsverlust

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

TCU schaltet ab ™

Waste Gate gehemmt, keine Regelung mdglich

keine Solldruck- Korrektur méglich

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

keine Solldruck- Korrektur maglich ®

Waste Gate schlief3t zu viel - mdglicher Leistungsanstieg

Waste Gate Positionsvorgabe nicht korrekt

Waste Gate schlief3t zu viel - Leistungsanstieg, keine Overboost Warnung

keine Solldruck- Korrektur moglich

Waste Gate schlie3t zu wenig - Leistungsverlust

keine Solldruck- Korrektur méglich

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

keine Solldruck- Korrektur méglich

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

keine Solldruck- Korrektur méglich

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

keine Solldruck- Korrektur méglich

Waste Gate schlielt zu wenig - Leistungsverlust

TCU schaltet ab ™

Waste Gate gehemmt, keine Regelung mdglich

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Temp. Begrenzung und Leistungsanpassung bzgl. Umgebungsbedingungen méglich

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Temp. Begrenzung und Leistungsanpassung bzgl. Umgebungsbedingungen méglich

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Anfettung und Temp. Begrenzung

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Temp. Begrenzung und Leistungsanpassung bzgl. Umgebungsbedingungen méglich

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Temp. Begrenzung und Leistungsanpassung bzgl. Umgebungsbedingungen maglich

keine Temp-cor. der MAP mdglich (const +5%)

keine Temp. Begrenzung und Leistungsanpassung bzgl. Umgebungsbedingungen mdglich

keine

Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung méglich

keine keine Regelung mdglich

keine keine Regelung mdglich

keine Waste Gate 6ffnet voll - Leistungsverlust

keine keine Regelung maoglich

keine Waste Gate schlief3t voll,keine Regelung méglich
keine Waste Gate 6ffnet voll - Leistungsverlust

TCU schaltet ab @

Waste Gate 6ffnet voll - Leistungsverlust

TCU schaltet ab @

Waste Gate 6ffnet voll - Leistungsverlust

TCU schaltet ab @

Waste Gate gehemmt, keine Regelung mdglich

keine keine Regelung mdglich
keine keine Regelung mdglich
keine keine Regelung mdglich

® entsprechender TCU Eingang defekt

® Fehler ist nur beim Standlauf feststellbar

™ im Betrieb bis ca. 1370 mbar

®) MAP 100% * (Temp. cor.) - (20% Setpoint cor.)
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